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Bakus̆inskïı A.B., Poljak B.T. On the Solution of Variational Inequalities // Sov.
Math. Dokl. 1974. V. 15. No. 6. P. 1705–1710.

3.27. Поляк Б.Т. Сходимость и скорость сходимости итеративных стохастических
алгоритмов. I. Общий случай // АиТ. 1976. № 12. С. 83–94.
Polyak B.T. Convergence and Convergence Rate of Iterative Stochastic
Algorithms. I. General Case // Autom. Remote Control. 1976. V. 37. No. 12.
P. 1858–1868.

3.28. Поляк Б.Т. Сходимость и скорость сходимости итеративных стохастических
алгоритмов. II. Линейный случай // АиТ. 1977. № 4. С. 101–107.
Polyak B.T. Convergence and Convergence Rate of Iterative Stochastic
Algorithms. II. The Linear Case // Autom. Remote Control. 1977. V. 38. No. 4.
P. 537–542.

3.29. Поляк Б.Т. Сравнение скорости сходимости одношаговых и многошаговых
алгоритмов оптимизации при наличии помех // Изв. АН СССР. Техн. кибер-
нетика. 1977. № 1. С. 9–12.
Polyak B.T. Comparison of the Convergence Rates for Single-Step and Multi-Step
Optimization Algorithms in the Presence of Noise // Eng. Cybern. 1977. V. 15.
No. 1. P. 6–10.

3.30. Поляк Б.Т. К вопросу о сравнении градиентного метода и метода случайного
поиска // Автоматика и вычислительная техника. 1977. № 3. С. 57–60.
Poliak B.T. On the Comparison of Gradient Method and Random Search
Method // Autom. Control. Comput. Sci. 1977. V. 11. No. 3. P. 59–62.

3.31. Poljak B.T. Nonlinear Programming Methods in the Presence of Noise //
Mathematical Programming. Series B. 1978. V. 14(1). P. 87–97.

3.32. Белов Е.Н., Поляк Б.Т., Скоков В.А. Комплекс программ оптимизации //
Экономика и математические методы. 1978. Т. 14. № 4. С. 792–796.

3.33. Поляк Б.Т.Минимизация сложных функций регрессии // Кибернетика. 1978.
№ 4. С. 148–149.

3.34. Поляк Б.Т., Скоков В.А. Решение задач на минимум суммы квадратов //
Экономика и математические методы. 1978. Т. 14. № 6. С. 1173–1180.

3.35. Поляк Б.Т. Методы решения задач на условный экстремум при наличии слу-
чайных помех //Журн. вычисл. мат. и мат. физики. 1979. Т. 19. № 1. С. 70–78.
Polyak B.T. Methods for Solving Constrained Extremum Problems in the
Presence of Random Noise // USSR Computational Mathematics and
Mathematical Physics. 1979. V. 19. No. 1. P. 72–81.

3.36. Поляк Б.Т., Цыпкин Я.З. Адаптивные алгоритмы оценивания (сходимость,
оптимальность, стабильность) // АиТ. 1979. № 3. С. 71–84.
Polyak B.T., Tsypkin Ya.Z. Adaptive Estimation Algorithms (Convergence, Op-
timality, Stability) // Autom. Remote Control. 1979. V. 40. No. 3. P. 378–389.

3.37. Poljak B.T., Tsypkin J.Z. Robust Identification // Automatica. 1980. V. 16(1).
P. 53–63.

8



3.38. Поляк Б.Т., Цыпкин Я.З. Оптимальные псевдоградиентные алгоритмы сто-
хастической оптимизации // Докл. АН СССР. 1980. Т. 250. № 5. С. 1084–1087.
Poliak B.T., Tsypkin J.Z. Optimal Pseudogradient Algorithms for Stochastic
Optimization // Sov. Phys. Dokl. 1980. V. 25. No. 2. P. 85–87.

3.39. Поляк Б.Т., Цыпкин Я.З. Оптимальные псевдоградиентные алгоритмы адап-
тации // АиТ. 1980. № 8. С. 74–84.
Poliak B.T., Tsypkin J.Z. Optimal Pseudogradient Adaptation Algorithms //
Autom. Remote Control. 1981. V. 41. No. 8. P. 1101–1110.

3.40. Поляк Б.Т., Цыпкин Я.З. Робастные псевдоградиентные алгоритмы адапта-
ции // АиТ. 1980. № 10. С. 91–97.
Poliak B.T., Tsypkin J.Z. Robust Pseudogradient Adaptation Algorithms //
Autom. Remote Control. 1981. V. 41. No. 10. P. 1404–1409.

3.41. Поляк Б.Т., Цыпкин Я.З. Оптимальные методы оценивания коэффициентов
авторегрессии при неполной информации // Изв. АН СССР. Техн. киберне-
тика. 1983. № 1. С. 118–126.
Poliak B.T., Tsypkin J.Z. Optimal and Robust Estimation of Autoregression
Coefficients // Eng. Cybern. 1983. V. 21. No. 1. P. 100–109.

3.42. Поляк Б.Т., Цыпкин Я.З. Оптимальные алгоритмы критериальной оптими-
зации в условиях неопределенности // Докл. АН СССР. 1983. Т. 273. № 2.
С. 315–318.
Polyak B.T., Tsypkin Ya.Z. Optimal Algorithms of Criterial Optimization Under
Conditions of Uncertainty // Soviet Physics – Doklady. 1983. V. 28. No. 11.
P. 919–920.

3.43. Немировский А.С., Поляк Б.Т., Цыбаков А.Б. Оценки типа максимума прав-
доподобия для непараметрической регрессии // Докл. АН СССР. 1983. Т. 273.
№ 6. С. 1310–1314.
Nemirovskii A.S., Polyak B.T., Tsybakov A.B. Estimators of Maximum
Likelihood Type for Nonparametric Regression // Soviet Math. Dokl. 1983. V. 28.
No. 3. P. 788–792.

3.44. Поляк Б.Т., Немировский А.С., Цыбаков А.Б. Метод максимального прав-
доподобия для непараметрической регрессии // Теория вероятностей и ее
применение. 1983. Т. 28. № 4. С. 794–795. Теория вероятностей и ее примене-
ние, 1983, Т. 28. № 4. C. 794–805.
Polyak B.T., Nemirovskii A.S., Tsybakov A.B. The Maximum Likelihood Method
in Nonparametric Regression // Theor. Probab. Appl. 1984. V. 28. No. 4.
P. 830–831.

3.45. Немировский А.С., Поляк Б.Т. Итеративные методы решения линейных
некорректных задач при точной информации. I // Изв. АН СССР. Техн. ки-
бернетика. 1984. № 2. С. 13–25.
Nemirovski A.S., Polyak B.T. Iterative Methods for Solving of Linear Ill-Posed
Problems under Exact Information. I // Engineering Cybernetics. 1984. V. 22.
No. 3. P. 1–11.

3.46. Немировский А.С., Поляк Б.Т. Итеративные методы решения линейных
некорректных задач при точной информации. II // Изв. АН СССР. Техн.
кибернетика. 1984. № 3. С. 18–35.
Nemirovski A.S., Polyak B.T. Iterative Methods for Solving of Linear Ill-Posed
Problems under Exact Information. II // Engineering Cybernetics. 1984. V. 22.
No. 4. P. 50–56.

9



3.47. Поляк Б.Т., Цыпкин Я.З. Критериальные алгоритмы стохастической опти-
мизации // АиТ. 1984. № 6. С. 95–104.
Poliak B.T., Tsypkin Ya.Z. Criterion Algorithms of Stochastic Optimization //
Autom. Remote Control. 1984. V. 45. No. 6. P. 766–774.

3.48. Немировский А.С., Поляк Б.Т., Цыбаков А.Б. Обработка сигналов непара-
метрическим методом максимума правдоподобия // Проблемы передачи ин-
формации. 1984. Т. 20. № 3. С. 29–46.
Nemirovskii A.S., Polyak B.T., Tsybakov A.B. Signal Processing by the Nonpara-
metric Maximum-Likelihood Method // Problems of Information Transmission.
1984. V. 20(3). P. 177–192.

3.49. Верулава Ю.Ш., Горгадзе З.Н., Поляк Б.Т. Исследование алгоритмов оцени-
вания коэффициентов авторегрессии // АиТ. 1984. № 11. С. 49–57.
Verulava Yu.Sh., Gorgadze Z.N., Polyak B.T. Algorithms for Estimation of
Autoregression Coefficients // Autom. Remote Control. 1984. V. 45. No. 11.
P. 1428–1434.

3.50. Немировский А.С., Поляк Б.Т., Цыбаков А.Б. Скорость сходимости непара-
метрических оценок типа максимума правдоподобия // Проблемы передачи
информации. 1985. Т. 21. № 4. С. 17–33.
Nemirovskii A.S., Polyak B.T., Tsybakov A.B. Rate of Convergence of Non-
parametric Estimates of Maximum-Likelihood Type // Problems of Information
Transmission. 1985. V. 21. No. 4. P. 258–272.

3.51. Немировский А.С., Поляк Б.Т., Цыпкин Я.З.Оптимальные алгоритмы стоха-
стической оптимизации при мультипликативных помехах // Докл. АН СССР.
1985. Т. 284. № 3. С. 563–567.
Nemirovskii A.S., Polyak B.T., Tsypkin Ya.Z. Optimum Algorithms of Stochastic
Optimization with Multiplicative Error // Sov. Phys. Dokl. 1985. V. 30. No. 9.
P. 744–745.

3.52. Верулава Ю.Ш., Поляк Б.Т. Выбор порядка регрессионной модели // АиТ.
1988. № 11. С. 113–129.
Verulava Yu.Sh., Polyak B.T. Selection of the Regression Model Order // Autom.
Remote Control. 1988. V. 49. No. 11. P. 1482–1494.

3.53. Поляк Б.Т., Цыбаков А.Б. Оптимальные проекционные оценки для функ-
ции регрессии неизвестной гладкости // Докл. АН СССР. 1989. Т. 304. № 2.
С. 297–301.
Polyak B.T., Tsybakov A.B. Optimal Projection Estimates for a Regression Func-
tion of Unknown Smoothness // Soviet Math. Dokl. 1989. V. 39. No. 1. P. 73–77.

3.54. Назин А.В., Поляк Б.Т., Цыбаков А.Б. Пассивная стохастическая аппрокси-
мация // АиТ. 1989. № 11. С. 127–134.
Nazin A.V., Polyak B.T., Tsybakov A.B. Passive Stochastic Approximation //
Autom. Remote Control. 1989. V. 50. No. 11. P. 1563–1569.

3.55. Поляк Б.Т., Цыпкин Я.З. Градиентные методы стохастической оптимиза-
ции // Измерения, контроль, автоматизация. 1989. № 3(71). С. 50–54.

3.56. Поляк Б.Т., Цыбаков А.Б. Асимптотическая оптимальность Cp-критерия при
проекционном оценивании регрессии // Теория вероятностей и ее примене-
ние. 1990. Т. 35. № 2. C. 305–317.

3.57. Поляк Б.Т. Новый метод типа стохастической аппроксимации // АиТ. 1990.
№ 7. C. 98–107.

10



Polyak B.T. New Method of Stochastic Approximation Type // Autom. Remote
Control. 1990. V. 51. No. 7. P. 937–946.

3.58. Поляк Б.Т., Цыпкин Я.З.Частотные критерии робастной устойчивости и апе-
риодичности линейных систем // АиТ. 1990. № 9. C. 45–54.
Polyak B.T., Tsypkin Ya.Z. Frequency Criteria of Robust Stability and Aperiodic-
ity of Linear Systems // Autom. Remote Control. 1990. V. 51. No. 9. P. 1192–1201.

3.59. Поляк Б.Т., Цыбаков А.Б. Цыбаков Оптимальные порядки точности поиско-
вых алгоритмов стохастической оптимизации // Проблемы передачи инфор-
мации. 1990. Т. 26. № 2. C. 45–53.
Polyak B.T., Tsybakov A.B. Optimal Order of Accuracy for Search Algorithms in
Stochastic Optimization // Problems of Information Transmission. 1990. V. 26(2).
P. 126–133.

3.60. Цыпкин Я.З., Поляк Б.Т. Частотные критерии робастной модальности ли-
нейных дискретных систем // Автоматика. 1990. № 4. C. 3–9.
Tsypkin Y.Z., Polyak B.T. Frequency Criteria for Robust Modality of Linear
Discrete Systems // Sov. J. Autom. Inform. Sci. 1990. V. 23. No. 4. P. 1–7.

3.61. Tsypkin Ya.Z., Polyak B.T. Frequency Domain Criteria for lp-Robust Stability of
Continuous Linear Systems // IEEE Trans. Autom. Control. 1991. V. 36. No. 12.
P. 1464–1469.

3.62. Поляк Б.Т., Цыпкин Я.З. Робастная устойчивость линейных дискретных си-
стем // Докл. АН СССР. 1991. Т. 316. № 4. C. 842–846.
Polyak B.T., Tsypkin Ya.Z. Robust Stability of Discrete Linear Systems // Sov.
Phys. Dokl. 1991. V. 36. No. 2. P. 111–113.

3.63. Киселев О.Н., Поляк Б.Т. Эллипсоидальное оценивание по обобщенному кри-
терию // АиТ. 1991. № 9. C. 133–145.
Kiselev O.N., Polyak B.T. Ellipsoidal Estimation with Respect to a Generalized
Criterion // Autom. Remote Control. 1991. V. 52. No. 9. P. 1281–1292.

3.64. Поляк Б.Т., Цыпкин Я.З. Робастная устойчивость при комплексных возму-
щениях параметров // АиТ. 1991. № 8. C. 45–55.
Polyak B.T., Tsypkin Ya.Z. Robust Stability under Complex Perturbations of the
Parameters // Autom. Remote Control. 1991. V. 52. No. 8. P. 1069–1077.

3.65. Петров Н.П., Поляк Б.Т. РобастноеD-разбиение // АиТ. 1991. № 11. C. 41–53.
Petrov N.P., Polyak B.T. Robust D-Partition // Autom. Remote Control. 1991.
V. 52. No. 11. P. 1513–1523.

3.66. Поляк Б.Т. Частотные методы в теории робастной устойчивости // АиТ. 1992.
№ 1. C. 172–175. (Раздел в статье: Дискуссия по проблеме робастности в
системах управления) // АиТ. № 1. 1992. С. 165–176.
Polyak B.T. Frequency Methods in the Theory of Robust Stability // Autom.
Remote Control. 1992. V. 53. No. 1. P. 140–142.

3.67. Polyak B.T., Juditsky A.B. Acceleration of Stochastic Approximation by Averag-
ing // SIAM J. Control Optim. 1992. V. 30(4). P. 838–855.

3.68. Nazin A.V., Polyak B.T., Tsybakov A.B. Optimal and Robust Kernel Algorithms
for Passive Stochastic Approximation // IEEE Trans. Inform. Theory. 1992. V. 38.
No. 5. P. 1577–1583.

3.69. Поляк Б.Т., Цыпкин Я.З. Робастный критерий Найквиста // АиТ. 1992. № 7.
C. 25–31.
Polyak B.T., Tsypkin Ya.Z. Robust Nyquist Test // Autom. Remote Control.
1992. V. 53. No. 7. P. 972–977.

11



3.70. Tsypkin Ya.Z., Polyak B.T. Optimal Recurrent Algorithms for Identification of
Nonstationary Plants // Comput. Elect. Engin. 1992. V. 18(5). P. 365–371.

3.71. Поляк Б.Т., Цыбаков А.Б. Семейство асимптотически оптимальных методов
выбора порядка проекционной оценки регрессии // Теория вероятностей и ее
применение. 1992. Т. 37. № 3. C. 502–512.

3.72. Goldenshluger A.V., Polyak B.T. Estimation of Regression Parameters with
Arbitrary Noise // Mathematical Methods of Statistics. 1993. V. 2(1). P. 18–29.

3.73. Киселев О.Н., Поляк Б.Т. Робастная устойчивость цепочки простых зве-
ньев // АиТ. 1993. № 12. C. 115–127.
Kiselyov O.N., Polyak B.T. Robust Stability of a Chain of Simple Links // Autom.
Remote Control. 1993. V. 54. No. 12. P. 1824–1834.

3.74. Tsypkin Ya.Z., Polyak B.T. Robust Absolute Stability of Continuous Systems //
Int. J. Robust Nonlin. Control. 1993. V. 3. No. 3. P. 231–239.

3.75. Поляк Б.Т., Цыпкин Я.З. Робастная апериодичность // Докл. АН. 1994.
Т. 335. № 3. C. 304–307.
Polyak B.T., Tsypkin Ya.Z. Robust Aperiodicity // Doklady RAN. Phys. 1994.
V. 39. No. 3. P. 149–152.

3.76. Polyak B.T., Scherbakov P.S., Shmulyian S.B. Construction of Value Set for
Robustness Analysis via Circular Arithmetic // Int. J. Robust. Nonlin. 1994.
V. 4(3). P. 371–385.

3.77. Polyak B.T., Tsypkin Ya.Z., Shi Y.Q., Yen K.K., Chen C.M. Comments on «Two
Necessary Conditions for a Complex Polynomial To Be Strictly Hurwitz and Their
Applications in Robust Stability Analysis» (with reply) // IEEE Trans. Autom.
Control. 1994. V. 39(5). P. 1147–1148.

3.78. Tsypkin Ya.Z., Polyak B.T., Katbab A., Jury E.I. On the Strict- and Wide-
Sense Stability Robustness of Uncertain Systems: Application of a New Frequency
Criterion // Syst. Control Lett. 1994. V. 22(5). P. 377–383.

3.79. Polyak B.T., Shmulyian S.B. Frequency Domain Criteria for Robust Stability of
Bivariate Polynomials // IEEE Trans. Circ. Syst. I: Fundamental Theory and
Applications. 1994. V. 41(2). P. 161–167.

3.80. Немировский А.С., Поляк Б.Т. Необходимые условия устойчивости полино-
мов и их использование // АиТ. 1994. № 11. C. 113–119.
Nemirovskii A.S., Polyak B.T. Necessary Conditions for the Stability of Polynomi-
als and Their Use // Autom. Remote Control. 1994. V. 55. No. 11. P. 1644–1649.

3.81. Kiselev O.N., Polyak B.T. Robust Gain Margin for a Cascade of Uncertain
Links // Int. J. Syst. Sci. 1995. V. 26(4). P. 965–974.

3.82. Панченко О.Б., Поляк Б.Т. Оценка меры устойчивых полиномов в интерваль-
ном семействе // АиТ. 1995. № 7. C. 108–115.
Panchenko O.B., Polyak B.T. Estimation of the Measure of Stable Polynomials
in an Interval Family // Autom. Remote Control. 1995. V. 56. No. 7. P. 997–1003.

3.83. Цыпкин Я.З., Поляк Б.Т. Робастная устойчивость одного класса систем с
распределенными параметрами // Докл. АН. 1995. Т. 341. № 4. C. 463–465.
Tsypkin Ya.Z., Polyak B.T. Robust Stability of a Class of Distributed-Parameter
Systems // Dokl. Math. 1995. V. 51. No. 2. P. 304–306.

3.84. Polyak B.T., Kogan J. Necessary and Sufficient Conditions for Robust Stability
of Linear Systems with Multiaffine Uncertainty Structure // IEEE Trans. Autom.
Control. 1995. V. 40. No. 7. P. 1255–1260.

12



3.85. Киселев О.Н., Поляк Б.Т. Критический коэффициент усиления для последо-
вательности неопределенных звеньев // АиТ. 1995. № 9. C. 93–103.
Kiselev O.N., Polyak B.T. Gain Margin for a Cascade of Uncertain Compo-
nents // Autom. Remote Control. 1995. V. 56. No. 9. P. 1278–1286.

3.86. Поляк Б.Т., Щербаков П.С. Алгоритмы матричного оценивания // АиТ. 1995.
№ 11. С. 122–139.
Polyak B.T., Shcherbakov P.S. Algorithms of Matrix Estimation // Autom.
Remote Control. 1995. V. 56. No. 11. P. 1605–1619.

3.87. Tsypkin Ya.Z., Polyak B.T. Frequency Domain Criteria for Robust Stability of
a Family of Linear Difference Equations // J. Diff. Equat. Appl. 1995. V. 1(2).
P. 137–149.

3.88. Polyak B.T., Vishnyakov A.N. Multiplying Disks: Robust Stability of a Cascade
Connection // Eur. J. Control. 1996. V. 2. No. 2. P. 101–111.

3.89. Поляк Б.Т., Цыпкин Я.З. Устойчивость и робастная устойчивость однотип-
ных систем // АиТ. 1996. № 11. C. 91–104.
Polyak B.T., Tsypkin Ya.Z. Stability and Robust Stability of Uniform Systems //
Autom. Remote Control. 1996. V. 57. No. 11. P. 1606–1617.

3.90. Поляк Б.Т., Щербаков П.С. Вероятностный подход к робастной устойчивости
систем с запаздыванием // АиТ. 1996. № 12. C. 97–108.
Polyak B.T., Shcherbakov P.S. A Probabilistic Approach to Robust Stability
of Time Delay Systems // Autom. Remote Control. 1996. V. 57. No. 12.
P. 1770–1779.

3.91. Polyak B.T., Shcherbakov P.S. Robust Stability of Systems with Uncertain
Delays // Mathematics Today. 1996. V. 32. No. 7–8. P. 118–121.

3.92. Киселев О.Н., Лан Х.Л., Поляк Б.Т. Частотные характеристики при пара-
метрической неопределенности // АиТ. 1997. № 4. C. 155–174.
Kiselev O.N., Le Hung Lan, Polyak B.T. Frequency Responses under Parametric
Uncertainty // Autom. Remote Control. 1997. V. 58. No. 4. P. 645–661.

3.93. Поляк Б.Т., Панченко О.Б. Вероятностный подход к проблеме устойчивости
интервальных матриц // Доклады АН. 1997. Т. 353. № 4. C. 456–458.
Polyak B.T., Panchenko O.B. Probabilistic Approach to Stability Problem for
Interval Matrices // Doklady Mathematics. 1997. V. 55(2). P. 309–311.

3.94. Polyak B.T., Tsypkin Ya.Z. Optimal and Robust Methods for Stochastic
Optimization // Nov. J. Math. Gam. Theor. Algebra. 1997. V. 6(2/3). P. 163–176.

3.95. Tsypkin Ya.Z., Polyak B.T. Stability of Linear Difference Equations with Unmod-
elled Higher Order Terms // J. Diff. Equat. Appl. 1998. V. 3(5–6). P. 539–546.
(Dedicated to Gerry Ladas on his sixtieth birthday.)

3.96. Polyak B.T. Convexity of Quadratic Transformations and Its Use in Control and
Optimization // J. Optim. Theor. Appl. 1998. V. 99(3). P. 553–583.

3.97. Tsypkin Ya.Z., Polyak B.T. High-Gain Robust Control // Eur. J. Control. 1999.
V. 5. No. 1. P. 3–9.

3.98. Киселев О.Н., Поляк Б.Т. Cинтез регуляторов низкого порядка по крите-
рию H∞ и по критерию максимальной робастности // АиТ. 1999. № 3.
C. 119–130.
Kiselev O.N., Polyak B.T. Design of Low-Order Controllers by the H∞ and
Maximal-Robustness Performance Indices // Autom. Remote Control. 1999.
V. 60. No. 3. P. 393–402.

13



3.99. Polyak B.T., Halpern M.E. Robust Stability and Design of Linear Discrete-Time
SISO Systems under l1 Uncertainties // IEEE Trans. Autom. Control. 1999.
V. 44(11). P. 2076–2080.

3.100. Polyak B.T., Haddad W.M., Chellaboina V., Kumar R. Discussion on: «Multiob-
jective L1/H∞ Controller Design for Systems with Frequency and Time Domain
Constraints» // Eur. J. Control. 2000. V. 6(2). P. 184–185.

3.101. Polyak B.T., Shcherbakov P.S. Random Spherical Uncertainty in Estimation and
Robustness // IEEE Trans. Autom. Control. 2000. V. 45(11). P. 2145–2150.

3.102. Вишняков А.Н., Поляк Б.Т. Синтез регуляторов низкого порядка для дис-
кретных систем управления при наличии неслучайных возмущений // АиТ.
2000. № 9. C. 112–119.
Vishnyakov A.N., Polyak B.T. Low-Order Controllers for Discrete Control
Systems under Nonrandom Disturbances: A Synthesis Method // Autom. Remote
Control. 2000. V. 61. No. 9. P. 1515–1521.

3.103. Polyak B., Halpern M. Optimal Design for Discrete-Time Linear Systems via
New Performance Index // Int. J. Adaptive Control Signal Proc. 2001. V. 15(2).
P. 129–152.

3.104. Поляк Б.Т. Локальное программирование // Журн. вычисл. мат. и мат. фи-
зики. 2001. Т. 41. № 9. C. 1324–1331.
Polyak B.T. Local programming // Computational Mathematics and Mathemat-
ical Physics. 2001. V. 41(9). P. 1259–1266.

3.105. Polyak B.T. Convexity of Nonlinear Image of a Small Ball with Applications to
Optimization // Set-Valued Analysis. 2001. V. 9(1–2). P. 159–168.

3.106. Киселев О.Н., Поляк Б.Т. Минимизация перерегулирования в линейных
дискретных системах регуляторами низкого порядка // АиТ. 2001. № 4.
C. 98–108.
Kiselev O.N., Polyak B.T. Minimization of Overshoot in Linear Discrete-Time
Systems via Low-Order Controllers // Autom. Remote Control. 2001. V. 62. No. 4.
P. 597–606.

3.107. Calafiore G., Polyak B.T. Stochastic Algorithms for Exact and Approximate
Feasibility of Robust LMIs // IEEE Trans. Automatic Control. 2001. V. 46(11).
P. 1755–1759.

3.108. Polyak B.T., Tempo R. Probabilistic Robust Design with Linear Quadratic
Regulators // Sys. Control Lett. 2001. V. 43(5). P. 343–353.
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